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A robotika torténete

7.rész

1992-ben a Carnegie Mellon Egyetemen egy Dante | nevi
sétalo robotot terveztek és épitettek. A 8 Iabu robot a labak
A mozgatasaval képes volt meredek lejtén mozogni. Arra
“q tervezték, hogy aktiv vulkanikus kraterekbe jusson be,
“£ azokat felfedezze és adatokat gydjtsdn. A ;

- Dante projekt ambiciézus kisérlet volt. 10 "===
hénap telt el az &tlettdl a megvaldsitasig. A project |
csucspontja egy expedicio volt egy aktiv vulkannal az

Erebus-hegynél, az Antarktiszon.

RoboTuna II- MIT

,<atlagsebessége” 63 km/6ra, csucssebessége: 70
km/éra). A project arra is ramutatott, hogy egy robothal
jobban manéverezhetd és kevesebb energiat hasznal
fel, mint mas robot tengeralattjarok.

@ (D@ |attribution Non-Commercial Share Alike (CC-BY-NC-SA-4.0)

Massachusetts Institute of Technology (MIT)
kutatécsoportja 1993-ban elinditotta a Robot
Tuna projectet azzal a céllal, hogy jobb
autondm viz alatti jarmveket alakitson ki. A
tonhalat, mint modellt a gyorsasaga alapjan
valasztottdk ki (a  kékuszéju tonhal
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1993-ban Robert Campbell Aird kapta a vilag
elsé bionokus karjat az "Edinburgh Modular
Arm System" —et. A poétlast egy 6t tagu bio-
B meérndki csapat végezte a Margit Rose
= Kérhazban, Edinburgh-ban.
Robert () végtagja a beépitett
aramkoroknek, fogaskerekeknek, motoroknak
kOszbnhetéen majdnem olyan tokéletesen fordult
vallban, kénydkben és csukldéban, mint a masik karja,
ujaival képes volt fogni. A protézis realista,
mesterséges bért kapott.

Dr. John Adler altal 1994-ben Kkifejlesztett
[ Cyberknife rendszer egy sztereotaktikus — célzott
| besugarzasos kezelés — megvaldsitd sebészeti
robot, amely a daganatok 5

alternativ. kezelését  tette CRY,
lehetévé nagy  pontossaggal, az addig = y
alapkezelésnek  szamit6  kills6 besugérzasos |
kezelés helyett. A Cyberknife rendszerbdl jelenleg a = P

CyberKnife M6 a legmodernebb.

B B A Honda 1986-ban elinditott humanoid robot fejlesztési
O U projectiének  keretében  1996-ban mutattak be a P2
17 (Prototype Model 2) modellt. A P2 180

%' | cm magas volt (kisebb, mint elédei) és
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Az IBM Deep Blue szamitégépe 1997-ben
legybzte, Garry Kasparov sakkvilagbajnokot.
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Sojourner nev(i Marsjaré robot 1997. julius 4-én §

arra, hogy tajékozodjon kdrnyezetérdl és reagalion & ieas
nem tervezett eseményekre és targyakra.

A Kismet robotfejet, az MIT (Massachusetts Institute of
Technology) Egyetemen Dr. Cynthia Breazeal készitette
1998-ban. A robotfej egy szamitastechnikai kisérlet volt
arra, hogy egy olyan gépet épitsenek, amely képes
felismerni és szimulalni az érzelmeket. Annak érdekében,

® hogy Kismet megfelel6en reagaljon az emberi érzelmekre
komplex hang-, kép- és mozgasérzékeld rendszert épitettek a fejbe. Az
érzelmek megjelenitése, szimulalasa a vokalizacié valamint a fllek, a
szemoOlddk, a szemhéjak, az ajkak, az allkapocs és a fej mozgatasaval
valdsult meg.

A Furby egy amerikai elektronikus robot-jatek, amelyet
a Tiger Electronics gyartott 1998-ban. Bagolyszerd,
interaktiv latszélagos intelligenciaval rendelkez6 jaték,
amely zenére mozog, hangra, érintésre reagal.
Specialis nyelven ,beszél”, Programjat késébb angol
szavakkal bovitik valamit tovabbi 23 nyelvi valtozata

készUl el.

1999-ben a Sony bemutatta az AIBO-t, a robotkutyat.
Az AIBO képes négy labon jarni. Tudta mozgatni a fejét

és a szajat valamint csévalni a farkat. A kilonb6zé
érzékelSknek és a beépitett programnak koszonhetéen
képes volt ugy viselkedni, mint egy élélény, reagalt a
kilsé ingerekre és ezek alapjan autoném modon
reagalt. (Az elsé Japanban megjelent modellek 20 perc alatt elkeltek!) A
fejlesztés a mai napig zajlik.
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' Probotics Inc. 1999-ben piacra dobta a CYE nevd
felig autondm hazi robotjat. Otthoni szamitégeéppel
/" &, | radibmodemmel Osszekotdétt Cye a haz szinte
| minden szobdjaba navigalhatott, ételeket és
egyeéb targyakat szallithatott. Amikor befejezte a
feladatait, Cye automatikusan megtalalta a t6ltét.
A gyartd ajanlasa szerint: ,695 dollarért ez egy nagyon kedvezd vétel,
0sszehasonlitva néhany mas, kisebb képességi robottal, amelyek tobb
mint ezer dollarba kerilnek”

A Honda 2000-ben mutatta be humanoid
projektjének legfejlettebb konstrukciojat, az
ASIMO-t . Az ASIMO képes futni, sétélni,
kommunikalni az emberekkel. Felismeri az
arcokat, a koérnyezetet, a hangokat és a
testtartast és reagalni a kérnyezetére.

Az AIBO robot kutya piacra dobasa utan 2000-ban a Sony Corporation
bejelentette egy kisméretli szérakoztatdé robot prototipusanak
fejlesztését. Kezdetben a Sony Dream Robotnak nevezik. Késdbb
QRIO illetve SDR-4X nevi robot képes alkalmazkodni a iF &» '
kérnyezetéhez és a kildnb6z6 otthoni helyzetekben, igy & 5
fejlesztve tovabb ,képességeit”. Az emberekkel vald
gazdagabb kommunikaciét a szamos érzékeld-rendszer J@ T |
és a tanulason alapulé szoftver, valamint egy rugalmas,
kétldbu jaras-mechanizmus valdsitja meg.

2000 oktéberében az Egyestilt Nemzetek becslése szerint 742.500 ipari
robot volt a vilagon, amelyeknek tobb mint a felét Japanban hasznaltak.
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Forrasok:

https://en.wikipedia.org/wiki/History_of_robots
https://www.robotshop.com/media/files/PDF/timeline.pdf
http://www.robotiksistem.com/robotics_history.html
https://www.forbes.com/2006/08/17/cx_de_0817robottime.html#76f8daf13dae
https://sites.google.com/site/ktomi9/robot-toertenelem
http://cyberneticzoo.com/walking-machines/1992-4-dante-dante-ii-john-e-bares-william-red-whittaker-
american/

https://en.wikipedia.org/wiki/RoboTuna
http://www.speedofanimals.com/animals/bluefin_tuna
https://www.nms.ac.uk/explore-our-collections/stories/science-and-technology/made-in-scotland-
changing-the-world/scottish-science-innovations/emas-bionic-arm/
https://en.wikipedia.org/wiki/Cyberknife
https://en.wikipedia.org/wiki/Honda_P_series
http://www.robotsvoice.com/honda-p2-and-p3/
https://www.ibm.com/ibm/history/ibm100/us/en/icons/deepblue/
https://en.wikipedia.org/wiki/Sojourner_(rover)
http://www.ai.mit.edu/projects/sociable/baby-bits.html
https://www.youtube.com/watch?v=8KRZX5KL4fA
https://en.wikipedia.org/wiki/Furby

http://www.sony-aibo.com/

http://www.pioneernet.net/johnc/buyrobot.htm
https://en.wikipedia.org/wiki/QRIO
https://www.unece.org/fileadmin/DAM/press/pr1999/99stat2e.htm
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