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A robotika torténete

6. rész

1981-ben Shigeo Hirose kifejlesztette a Titan Il-et.
Ez a négylabu robot képes volt Iépcsén kdzlekedni.

walk direction “joint 1 __joint 2% joint 3

Takeo Kanade japan komputertudés 1981-ben
megalkotta az elsé "kbzvetlen hajtaskart". Ennél a #
konstrukcional a kart mozgaté motorok kdzvetlenal az
izUletekbe keriltek beépitésre.

Japan Waseda  Egyetemen 1980-ban
elinditottak a WABOT-2 projektet. A WABOT-2
a 70-es években megépitett WABOT-1-t6l
eltéréen specidlis robot-zenész volt. Képes volt
,Joeszélgetni”, normal kottat olvasni és atlagos
| zeneszamot lejatszani. Képes volt énekes
klseresere is. A WABOT-2 volt az elsé mérfdldké a "személyes robot"
kifejlesztésében.

1982-ben az RB Robot Corporation elkészitette az RB5X-
et, egy un. personal robotot. A henger alaku, opcionalis
karral és atlatszo, kupola alaku fedéllel rendelkezé, §
programozhaté robot 8 nyomdés szenzorral, fény- és |
hangérzékeldvel volt felszerelve. A robot program alapjan
képes volt feltérképezni a kdrnyezetét.
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1983-ban elkezd6dott a haztartasi robotok
5 fejlesztése. A robotporszivok elsé példanyai
I ultrahangos radarral és gyroscope-val voltak
' felszerelve, amelyek a  helyzetérzékelést
segitették. A helységek bejarasa akadalytérkép
és utvonal térkép felhasznalasaval volt
lehetséges. Az elsd prototipust a németorszagi "Domotechnica"-n , a
vildg legnagyobb haztartasi gépek kiallitasan mutatott ki.

1984-ben a Hitachi egy ,falmaszé” robot fejlesztett
tavoli ellenérzések elvégzéshez. A robot egy kilsé és [
egy belsé keretekbdl allt, mindegyiken 8 — 8 vakuumos
tapadokoronggal. Mozogni a haladas és elfordulas
kombinacidjaval tudott, a kontrolt (x, y koordinatakban)
a robot testének aljara szerelt ultrahang érzékeldk
biztositottak.

1986-ban a Honda megkezdte a humanoid robotok kutatasi
és fejlesztési programjat. A program f6 iranya az
Jntelligencia” és a ,mobilitas” fejlesztése volt. A Honda
alapvet6 koncepcibja az volt, hogy a robotnak az emberek
mellett, az emberekkel egyltttmikddve kell ,léteznie”, (;
== dimenzidéba helyezve a mobilitdst, a tarsadalom javat
szolgalva. Ez irdnymutatast adott az 0j tipusu a mindennapi életben
hasznalt robotok fejlesztéséhez. Ennek a projekinek az eredménye
tébbek k6z6tt az ASIMO robot.

1985-ban a Tsukuba-i Nemzetkdzi Kiallitason mutattdk be |
a WHL-11 (Waseda Hitachi Leg 11) nevl két labon jaro
robotot, amelyet a Hitachi Ltd. és a Waseda Egyetem
k6zOsen fejlesztett ki. Az Expo-n a WHL-11 6sszesen 135
ezer lépést tett meg, ami kb. 60 km tavolagnak felelt meg.
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§ 1985-ben H. Miura fejlesztett ki Tokiéi Egyetemen egy
" négylabl gyalogos gépet a Collie1-et. A gépnek 3 fok
szabadsaga volt labanként.

Ugyanebben az évben Melwalk3 néven
megépult egy hatlabu gyalogos szerkezet.

1986-ban a LEGO ¢és az MIT Media Lab
egyuttmikoédésében megsziletett az elsé LEGO alapu
oktatasi termék a Lego Mindstorms RCX (Robotic
Command eXplorers) egy 8 bites
programozhato egyseéqg, amelyhez
motorokat és érzekelbket lehetet
csatlakoztatni. A késObbi fejlesztések soran 2006-ban =5
megjelent NXT, majd 2009-ben az W@
NXT 2.0 és 2013-ban az EV-3. A
Lego Education program keretében
tbbb ezer iskoldban megtalalhaté és toébb
" verseny (First Lego League — FLL, Word Robot

.. Olympiad — WRO) épul a készletre

1988-ban munkaba allt a Helpmate nevid, elsé
egeszsegugyi robot a Danbury kérhazban (Connecticut
allam)
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1989-ben a Kato Corporation altal kifejlesztett WL12RlIII
volt az els6 kétlabas gyalogosrobot, amely képes volt a
t0rzsének mozgatasaval stabilan terepen jarni. Lépcson

Japan Kdzlekedési Minisztérium Robotikai
Laboratérium "AQUAROBOT" nev( viz alatti sétalé
robotot fejlesztett ki. A robot f6 feladat a kik6ték
épitésénél viz alatti ellenérzé munkak elvégzése a
bavarok helyett. Az AQUAROBOT hat Iabu csuklos
"rovar tipusu" jarogep volt. A mikddése teljesen automatikus volt. A
munkamélysége legfeljebb 50 m.
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Forrasok:

https://en.wikipedia.org/wiki/History_of_robots
https://www.robotshop.com/media/files/PDF/timeline.pdf
http://www.robotiksistem.com/robotics_history.html
https://www.forbes.com/2006/08/17/cx_de_0817robottime.html#76f8daf13dae
https://sites.google.com/site/ktomi9/robot-toertenelem
https://en.wikipedia.org/wiki/Shigeo_Hirose
https://www.computerhistory.org/collections/catalog/102723517
https://en.wikipedia.org/wiki/Takeo_Kanade

https://robots.ieee.org/robots/wabot/

http://www.humanoid.waseda.ac.jp/booklet/kato_2.html
http://cyberneticzoo.com/robots/1982-rb5x-the-intelligent-robot-joseph-bosworth-american/
https://global.honda/innovation/robotics.html
https://global.honda/innovation/robotics/ASIMO.htmi
http://www10.plala.or.jp/ejihome/e-newpage26.htm
http://robotlocomotion.mech.kit.ac.jp/faculties/Collie/dynamic-walk-of-quadruped.html
http://lars.mec.ua.pt/public/LAR%20Projects/RobotActuation/2002_MarcoMelo_VascoQuinteiro/Projecto/
Artigos_net/catalogo/walking_machines_katalog/node16.html
https://en.wikipedia.org/wiki/Lego_Mindstorms

http://www.first-lego-league.org/en/

http://www.wro.hu/

http://mialmanach.mit.bome.hu/fogalomtar/helpmate_robot
https://spinoff.nasa.gov/spinoff2003/hm_4.html
https://en.wikipedia.org/wiki/Joseph_Engelberger
https://www.sutori.com/item/developed-by-kato-corporation-the-wl12riii-was-the-first-biped-walking-robot-
wh
http://cyberneticzoo.com/underwater-robotics/1985-aquarobot-aquatic-walking-robot-japanese/
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