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Lego Mindstorms aktiv elemek:
Kozponti egység (tégla)

Az intelligens tégla a robot kézponti egysége, a robot ,agya”. A kdzponti egység nagyfelbontasu
fekete-fehér kijelzével, hangszoéréval, USB porttal, mini SD kartyaolvaséval, 4 ki- és 4 bemeneti
csatlakozdval rendelkezik. A tégla és a szamitdgép adatkommunikaciéja — programok letdltése,
adatok kinyerése — USB porton keresztul kabellel, vagy vezeték nélkll Bluetooth-al vagy Wifi-
vel val6sithaté meg. A mikddéséhez sziikséges energiat pedig 6 db AA elem vagy az EV3 DC
akkumulator biztositja

Az intelligens kocka (k6zponti egység) fobb
jellemzéi:

« Processzora: ARM 9 Linux-alapu
operacios rendszerrel

« Négy bemeneti csatlakozé 1000/sec
mintavételezési sebességgel

« Négy kimeneti csatlakoz6 a motorok
vezérlésére.

« Programok tarolasara belsé memériaja:
16 MB Flash memdéria és 64 MB RAM

« Mini SDHC kartyaolvasé 32 GB
kapacitasu kartyak olvasasara

« 3 szinben vilagité 6 gombos
kezeldfelllet (az egység allapotanak
kijelzésére)

« Nagyfelbontasu 178x128 (képpont)
kijelz6 grafikon, grafika és az adatok
megjelenitésére.

« Kivalé minéségl beépitett hangszoré

« A kdzponti egység
programozhatésaga/adatatvitel (mérési
adatok kinyerése) EV3 szoftver
segitségével

« Szamitégép-intelligens tégla
kommunikacids kapcsolat lehetésége
USB-n, Bluetooth-on, WiFi-n kereszt(l

« Az USB-n keresztiil lehetéség van a
téglak lancszerl dsszeflizésére, WiFi
communikacidjara, pendrive
csatlakoztatasra.

« Tapellatasa 6 darab AA elemmel
biztosithatd, vagy az EV3 tdlthetd
(2050mAh) akkumulatorokkal
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Nagy (large) motor

Az EV3 nagy szervomotor egy nagyteljesitményl motor 1 fokos elfordulas érzékenységgel,
forgas szenzorral. A motor tengelyével meréleges hajtas.

“rave
Fébb tulajdonsagai:

1 fokos érzékenység
160-170 RPM

forgé nyomaték: 20 N/cm
allé nyomaték: 40N/cm

Koézepes (medium) motor
Kbzepes szervomotor. Akkor alkalmazhatd j6l, ha alacsonyabb terhelés mellett nagyobb
sebességre van sziikség. Lépésenkénti visszacsatolassal 1 fokos elfordulas, forgas szenzorral.
A motor tengelyével parhuzamos hajtas.

Fébb tulajdonsagai:

1 fokos érzékenység
240-250 RPM

forgd nyomaték: 8 N/cm
allé nyomaték: 12 N/cm
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Alap érzékelok:
Szinérzékeld (color sensor)

F6bb tulajdonsagai:

A digitdlis EV3 szinszenzor nyolc

kil6nbdz6 szint tud megkildnbéztetni.

Fényérzékel6ként is mikddik, a feny

intenzitasat érzékelve.

« Voros fény visszaverb6désének mérése
s6tétben és nagyon erés napfényben

+ 8 szin megkllbnbbztetésére képes
(klénbség a szines és fekete fehér
kézt, valamint a kék, zéld, sarga, piros,
fehér, barna megkullénbdztetése)

+ Mintavételezési sebesség 1kHz

Nyomasérzékel6 (touch sensor)

« Az analédg EV3 nyomasérzékel6 egy
egyszer(, de rendkivil pontos eszkdz,
ami érzékeli ha a gombja benyomaodik,

vagy felszabadul, valamint
képes szamolni a megnyomasokat, igy
programvezérlésre hasznalhat6

jelsorozatok alakithat6ak ki.
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Tavolsag érzékel6 (ultasonic/infra sensor)

A digitalis EV3 ultrahangos érzékel6 ultrahang kibocsatasa és annak visszaverédese
(visszhangok) révén képes targyak tavolsaganak mérésére. Képes egy hanghullam
kiklldésével szonarként mikédni, vagy csak az ultrahang érzékelésére (Y/N). (Példaul program
inditasa ultrahanggal).

Ultrahang érzékeld:

F6bb tulajdonsagai:

. Erzékelési tavolsag: 1cm - 250cm

« Hibahatar: +/- 1 cm

« Kibocsatas és érzékelés (lathatéva
tett): folyamatos fény/villogd fény

« Mas ultrahang érzékelésekor
visszakapott jel

« Az auto-ID a EV3 szoftverbe épitett

Infravoros érzékelo:

A kereskedelmi készlet (31313) része. A digitalis EV3 Infravirds keresészenzor felismeri a
kbzeledd infravords jeladd (EV3 Infrared Beacon) jeleit és ki is olvassa azt.

F6bb tulajdonsagai:

«  Kobzelség érzékelése kb. 50-70cm

« Muikddési tavolsag kb. 2m

« 4 csatornajel tamogatasa

« IR taviranyit6 parancsainak vétele

« Automata ID kiosztas EV3 szoftverben
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Giroszkop (gyro sensor)

A digitalis EV3 Gyro szenzor (giroszkdpos érzékeld) a robotok elfordulasat, annak véaltozasat
érzékelni képes érzékeld. A szenzor segitségével lehetséges elfordulasi sz6gek mérésére.

F6bb tulajdonsagai:

« Szdgméréskor (Angle mode) a mért szég
pontossaga +/- 3 fok

+ Giroszkép médban (Gyro mode) a maximum
informacios sebesség 440 fok/masodperc

« Mintavételezési sebesség 1 kHz

Hang érzékel6 (sound sensor)

Nem keészult kilén hangszenzor az EV3 téglahoz. Az el6z8 generacios NXT hangszenzor
hasznalhaté EV3 kérnyezetben.

« DB és DBA mérésre is képes.
- Beépitett hangséma és hangszin
felismerd rendszere van.
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